
Empowering for Innovation

इ�से�ट रोबोट

या द�ताऐवजात वापरले�या अ�धवेशने:
�नळा: मलुांसाठ� फॅ�स�लटेटरकडून ��न
म�न: मलुांचा अपे��त ��तसाद
काळा: �ट�प�या, नो�स आ�ण फॅ�स�लटेटरची योजना

स� �वाह

व�र
�ठ
�.

��याकलाप
(Activity)

बोल�याचे म�ुदे Time
allotted

१ प�रचय ● आपण इलेि��क कार तयार करणार आहोत
● आपणास काय वाटत ेक� इलेि��क कार कसे काय�

करेल?

१५ �म

२ गट तयार करणे
आ�ण काय�प�क
�वतरण

समजा आपण काय�प�क कसे वापरावे हे �यांना आधीच
समजावनू सां�गतले आहे. नस�यास कृपया ‘स�ुवधा देणा� या
सामा�य सचूना’ पहा.

१५ �म

३ क�पना आ�ण
सा�ह�य गोळा
करणे

�व�याथ� �क�पाची आखणी व आ�हान पणू� कर�यासाठ�
आव�यक असले�या सा�ह�याची याद� घेऊन येतील.
येथे मलुांनी साम�ी याद� पय�त वक� शीट भरल� पा�हजे.

१५ �म

४ �क�प बन�वणे यावेळी, मलेु �क�प तयार करतील. ४५ �म

५ वक� शीट पणू� �क�प तयार करताना मलुांना काय�प�क पणू� करणे कठ�ण
होईल. एकदा �क�प पणू� झा�यावर �यांना काय�प�क पणू�
कर�यासाठ� अ�त�र�त वेळ �या.

१५ �म

६ अ�ंतम चचा� मलुांना काय त ेपा�हले आहे त े�वचारा.
�यांना काय वाटत ेक� कार कशी चालत आहे?

१५ �म
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प�रचय
त�ुह� �यांना सचूना प�क देऊ शकता आ�ण �यांना आ�हान वाच�यास सांगू शकता. �यानंतर त�ुह�
खाल�ल ��नासह सेशन स�ु क� शकता.

आज आपण काय बनवणार आहोत?
६ पाय असलेला एक साधा रोबोट.

हे त�ुहाला कसे वाटत?े सहा पाय कशाला असतात?

क�टक.

क�टक कसे हलतात?

या�ि�छक �दशनेे.

चौकशी-चालवत प��तीचा वापर क�न अडकले असताना मलुांना कशी मदत करावी

१.   क�टकाचा पाय
त ेपायांसाठ� काय वाप� शकतात यावर त ेअडकले असतील.

त�ुह� �यांना आजबूाजलूा पाह�यास सांगू शकता आ�ण त ेपाय �हणनू काय वाप� शकतात त ेपाहू शकता.
�यांना क�टकांचे पाय कसे �दसतात याचा �वचार कर�यास सांगा. त ेडहा�या, आई���म ि�ट�स, बांब�ूया
का�या, पेपर रोल इ�याद� काह�ह� वाप� शकतात जे वजन ध� शकतात.

२.   समतोल साधणे
समतोल साधणे हा या �क�पाचा अ�यंत मह�वाचा भाग आहे. समतोल बंद अस�याची दोन म�ुय कारणे
आहेत.

अ.  वजन एका बाजलूा जा�त आ�ण दसु�या बाजलूा कमी. वजन संत�ुलत आहे आ�ण क�टक कुठेह�
कोसळत नाह�त याची खा�ी कर�यास मलुांना सांगा.

ब.   संतलुन नस�याचे आणखी एक कारण क�टकांचे पाय अस ूशकतात.

�क�प का काय� क� शकत नाह�:
१.  संतलुन बंद आहे. पाय रोबोटला सपोट� क� शकत नाह�त.

२.   मोटर काम करत नाह�.
३.   बॅटर� संपल� आहे. बॅटर� परेुसा �हो�टेज देत आहे का त ेत�ुह� �डिजटल म�ट�मीटर वाप�न  तपासू

शकता.
४.   रोबो हल�व�यासाठ� पंखा/�ोपेलर खपू लहान आहे.

५.   स�क� ट यो�य�र�या जोडलेले नाह�.
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अ�ंतम चचा�
या �क�पातनू त�ुह� काय �शकलात?

क�टक हल�व�यासाठ� संतलुन मह�वाचे आहे.

वजन जा�त अस�यास काय होत?े

क�टक कदा�चत हलणार नाह� �कंवा हळूहळू हलणार नाह�.

�क�प कसा चालला आहे असे त�ुहाला वाटत?े
जे�हा �ोपेलर हवेला एका �दशनेे ढकलत असतो त�ेहा त ेक�टक रोबोट �व��ध �दशनेे �फरतात.
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